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1 Einfithrung

1.1 Funktionen

dConfig 4 ist die Konfigurationssoftware fiir Gerate der sogenannten[DACMFamilie der SARAD
GmbH. Die von SARAD geprigte Abkiirzung steht dabei fiir [Data Acquisition and
und bezeichnet die zentrale Steuereinheit dieser Geritefamilie, die alle Sensoren
und Aktoren des Messgerites steuert, die Benutzerschnittstelle am Gerét bereitstellt und die
Verbindung zu einem externen PC erméglicht.

Die Gerite der[DACM}Familie sind von auflen leicht an ihrem grofien Display erkennbar,
durch das sie sich von allen anderen Geriaten der SARAD GmbH unterscheiden. Das sind
z. Z. Aer 5xxx, EQF 32xx, EQF 33xx, Nuc Scout, RPM 2xxx, RTM 2xxx Soil Gas, RTM 22xx, RTM
23xx und poCAMon. Auch alle kundenspezifischen Speziallosungen der SARAD GmbH mit
verschiedenen Sensoren und Aktoren und mehreren Spektrometern arbeiten mit dConfig 4 als

Konfigurationssoftware.

Aktuell werden bei der SARAD GmbH [DACMGerite der 3. Generation mit 32-Bit-Prozessor
(DACM32) gefertigt, die gegeniiber den Geréten der 1. und 2. Generation einen deutlich erwei-
terten Funktionsumfang haben. Mit dConfig 4 kénnen alle Generationen von [DACM-Geriten
konfiguriert werden; Teile des Programmes sind aber nur aktiv, wenn ein [DACM32 Gerit
angeschlossen ist.

Bei einem [DACMSystem sind [Sensor} und [AktorfKomponente mit der zentralen Steuerein-
heit verbunden. Folgende Arten von Komponenten sind verfiigbar:

+ Sensor-Komponenten:
— interne Sensoren, die feste integrale Bestandteile der zentralen Steuereinheit sind:
+ Spannungsmesser fiir die Batteriespannung
« Luftdrucksensor
+ Temperatursensor

» Luftfeuchtesensor

Analogeinginge (AIN)

Digitaleingange (DIN)
Zahler (CNT)
Spektrometer (SPEC)

Spannungskomperator-Einginge (CMP)
iiber den I*C-Bus angeschlossene Sensoren (12C, nur |DACM32)



« Aktor-Komponenten:

— Schaltausginge (DOUT)
— Pulser (PWM}Ausgang, nur [DACM32)

— Calculator - Virtuelle Komponenten, deren Wert nach einer definierten Berech-
nungsvorschrift aus den Messwerten von bis zu drei physischen Sensorkomponenten

gebildet wird. (CALC, nur |[DACM32)

« Kombinierte Komponenten:

— Regler, die aus einem Analogein- und Ausgang bestehen (REG)

Jede dieser Komponenten kann, entsprechend ihrer Art, einzeln konfiguriert werden. Mehrere
Sensor-Komponenten kénnen zu virtuellen Sensor-Komponenten zusammengefasst werden.
Uber die Alarmfunktionalitat konnen Sensor-Komponenten Aktor-Komponenten ansteuern,
sodass z. B. eine Signalleuchte eingeschaltet wird, wenn ein bestimmter Radonwert iiberschritten
wurde.

dConfig 4 ist unabhangig vom Geritetyp und seiner Konfiguration und erlaubt alle Einstel-
lungen, die notwendig sind, um aus der zentralen Steuereinheit und diversen angeschlossenen
Sensoren und Aktoren ein funktionierendes Gerét zu machen. Im Einzelnen sind das die folgen-
den Arbeiten:

- Konfiguration des Gesamtgerites (sogenannte ModultKonfiguration)
— Erstellen, Andern, Auslesen, Speichern, Offnen und Hochladen der Modul-Konfiguration

« Konfiguration der |Sensort und |[AktorfKomponenten (Komponentepn-Konfiguration)

— Erstellen, Andern, Auslesen der Komponenten-Konfiguration

- Speichern, Offnen und Hochladen der Komponentenkonfiguration zusammen mit
der Modul-Konfiguration

- Speichern, Offnen und Hochladen der Konfiguration von einzelnen Komponenten

« Konfiguration der Aktivierung der Geritekomponenten innerhalb eines Messzyklus
(Zyklus}Konfiguration)

— Erstellen, Andern, Auslesen, Speichern, Offnen und Hochladen einzelner Messzyklen
bzw. aller Zyklen zusammen

« Konfiguration der [Alarmfunktionalitat (Alarmkonfiguration)

- Einstellen, Andern und Léschen von Alarmkonfigurationen

« Konfiguration der Display-Anzeige
— Auswabhl der angezeigten Parameter

— Reihenfolge der angezeigten Parameter



rWarnung h

dConfig ist ein machtiges Werkzeug, mit dem Sie auch umgekehrt aus
einem funktionierenden Geréat einen Haufen Elektronik ohne Gebrauchs-
wert machen konnen.

Bitte speichern Sie die Konfigurations-Datei bevor Sie Anderungen
vornehmen. Das ermdglicht Ihnen, die Gerite-Konfiguration wiederher-
zustellen. Sollten Sie keine Kopie Threr Geratekonfiguration haben, wen-
kden Sie sich bitte an unseren Support (mailto:support@sarad.de). D

Fir das Auslesen, Darstellen und den Export der Messdaten steht mit dVision ein separa-
tes Programm zur Verfiigung. Dadurch wird die Gerite-Administration mit dConfig 4 vom
Routinebetrieb mit dVision getrennt, sodass Fehleinstellungen vermieden werden und die Be-
triebssoftware dVision einfach und uibersichtlich bleibt.

dConfig 4 ist rickwiartskompatibel und kann auch die mit fritheren Versionen von dConfig
gespeicherten Konfigurations- und Zyklen-Definitions-Dateien lesen.

1.2 Systemvoraussetzungen
« Windows-Betriebssystem (getestet mit Windows 10 und 11)
+ ca. 100 MB freie Laufwerkskapazitat
+ Grafik-Mindestanforderungen: 1024x768 Pixel, 256 Farben

« Maus oder anderes Zeigegerat

« USB- bzw. RS-232-Schnittstelle zum Auslesen der Messdaten

Um mit dConfig 4 auf Messgerite zugreifen zu konnen, muss der SARAD Registration Server
Service auf dem selben PC installiert sein.


mailto:support@sarad.de

2 Installation und Konfiguration

2.1 Installation des MQTT-Schliissels

Wenn Sie sich bei der Bestellung Thres Gerites fiir die Nutzung des SARAD MQTT Broker zur
Datenferniibertragung tiber das Internet entschieden haben, dann haben Sie mit der Lieferung
eine CD-ROM erhalten, auf der Sie unter dem Namen setup_SARAD-MQTT-Login_<kunde>-
0001_0001.exe die Installationsdatei fiir den Schliissel zu diesem Dienst finden. Fiihren Sie
diese Datei aus, um den Schliissel auf Threm PC zu installieren.

2.2 Installation des SARAD Registration Server Service

Legen Sie die Installations-CD in das Laufwerk ein oder laden Sie von der SARAD-Website die
[nstallationsdatei herunter und starten Sie setup-regserver_service.exe. Das Installati-
onsprogramm leitet Sie durch den Installationsprozess.

Wenn Sie Messgerite iber den USB anschlieffen wollen, wird zusatzlich der USB-Treiber fiir
den FT232 der Firma FTDI auf Threm PC benétigt. Sofern Thr PC beim ersten Anstecken eines
SARAD-Gerites mit dem Internet verbunden ist, wird dieser Treiber automatisch installiert. Bei
PCs, die dauerhaft ohne Internetverbindung betrieben werden, miissen Sie den Treiber manuell
installieren. Den jeweils aktuellen Treiber und die zugehérige Installationsanleitung finden Sie
auf der Website der Firma FTDI Chip.

2.3 Installation von dConfig 4

Legen Sie die Installations-CD in das Laufwerk ein oder laden Sie von der SARAD-Website die
[nstallationsdatei herunter und starten Sie setup_dconfig-4.exe. Das Installationsprogramm
leitet Sie durch den Installationsprozess.

Als Zielordner wird, wie in Abbildung[2.1] gezeigt, standardmafBig das Programmverzeichnis
von Windows vorgeschlagen. Dies konnen Sie nach Bedarf dndern. Sie kénnen dConfig 4
problemlos parallel zu einer fritheren Version von dConfig installieren, sollten dann aber auf
jeden Fall ein Installationsverzeichnis wihlen, das von dem der fritheren Version verschieden
ist.

2.4 Einrichtungsassistent

Beim ersten Start von dConfig 4 wird ein Einrichtungssassistent gestartet, mit dem grundsétzliche
Einstellungen zum Verhalten der Software vorgenommen werden.


https://www.sarad.de/cms/media/docs/software/setup-regserver_service.exe
https://www.sarad.de/cms/media/docs/software/setup-regserver_service.exe
https://ftdichip.com/drivers/vcp-drivers/
https://sarad.de/cms/media/docs/software/setup_dconfig-4.exe
https://sarad.de/cms/media/docs/software/setup_dconfig-4.exe

i Setup - dConfig Version 4.0.16 -

Ziel-Ordner wihlen
‘Wohin soll dConfig installiert werden?

6.

‘h

| Das Setup wird dConfig in den folgenden Ordner installieren.

Klicken Sie auf "Weiter", um fortzufahren. Klicken Sie auf "Durchsuchen”, falls Sie
einen anderen Ordner auswahlen mochten.

|C:\Program Files\SARAD\dConfig\4 Durchsuchen ...

Mindestens 58,7 MB freier Speicherplatz ist erforderlich.

2 e

Abbildung 2.1: Eingabe des Zielordners fiir die Installation

Als Erstes ist auszuwéhlen, wo dConfig 4 Nutzerdaten speichern und Konfigurationseinstel-

lungen ablegen soll (Abb. [2.2).
Hier gibt es zwei Optionen:

Standard dConfig 4 speichert Nutzerdaten und die Softwarekonfiguration im Windows-Ordner
fir Anwendungsdaten, %localappdatal» SARAD»dConfig.

Portabel Benutzen Sie diese Option, wenn Sie dConfig 4 auf einen USB-Stick oder in ein
Netzwerkverzeichnis installiert haben. Anwendungsdaten und die Konfiguration stehen
dann im gleichen Verzeichnis wie der Programmecode.

L
Willkommen %‘

Dieser Assistent wird Sie durch die Einrichtung von Portabel Demo auf Threm Rechner Fishren.

Bitte wahlen Sie zunachst aus wie Sie die Software nutzen michken;

@ Die Software normal installieren und fiar den aktuellen Benutzer einrichten. (empfahlen)

\(& Die Software portabel installisrer, Diss ist Fitr den Betrish aUF einem USB-Stick gedachi,

Abbildung 2.2: Auswahl der Speicherorte fiir Nutzerdaten und Konfiguration

Wenn Sie sich unsicher sind, wihlen Sie die erste Option!

2.5 Erster Start und Sprachauswahl

Nach dem Start sieht dConfig 4 so aus, wie in Abbildung [2.3|gezeigt.

Mit der Dropdown-Box in der linken oberen Ecke haben Sie jetzt die Moglichkeit, die Sprache
fur die grafische Oberfliche von dConfig 4 einzustellen (Abb.[2.4). Damit sind Installation und
Einrichtung der Software abgeschlossen.
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Abbildung 2.3: Hauptfenster von dConfig 4
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Abbildung 2.4: Sprachauswabhl fiir dConfig 4
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3 Bedienung von dConfig 4

3.1 Anschliefien und Verbinden des Messinstruments

Damit dConfig 4 Verbindung zu einem Messinstrument aufnehmen kann, muss der SARAD
Registration Server Service installiert sein (vgl. Abschnitt [2.2).

Die meisten aktuellen Messinstrumente der Firma SARAD koénnen einfach tiber das mit-
gelieferte USB-Kabel mit dem PC, auf dem dConfig lauft, verbunden werden. Einige Gerite
gestatten als Alternative die Verwendung ihres RS-232-Anschlusses tiber das mitgelieferte
Kabel mit 9-poligem D-Sub-Stecker. Dies setzt voraus, dass Ihr PC noch tiber eine physische
RS-232-Schnittstelle (COM-Port) verfiigt.

In jedem Fall sorgt der SARAD Registration Server Service dafiir, dass die Auswahlliste der
verbundenen Gerite automatisch aktuell gehalten wird. Sollte dies bei direkt iiber RS-232 ange-
schlossenen Geriten einmal nicht der Fall sein, dann konnen Sie aus dem kontextsensitiven
Menii der Auswabhlliste |Scan for local devices| auswihlen und so den SARAD Registration Server Ser-
vice anweisen, alle verfiigbaren lokalen Schnittstellen nach angeschlossenen SARAD-Geréten zu
durchsuchen. Das kontextsensitive Menii 6ffnet sich nach einem Rechtsklick in der Auswahlliste

(vgl. Abb.[4.5/im Kapitel [4).

(Warnung )

Innerhalb der Modulkonfiguration kdnnen Sie auch die Schnittstelle
konfigurieren, mit der dConfig 4 mit Threm Gerat kommuniziert (vgl.
Abschnitt [3.4.2). Damit Sie sich dabei nicht versehentlich aussperren,
empfehlen wir, diese Konfiguration nur bei lokal angeschlossenem Gerét

kvorzunehmen. )

Abbildung [3.1 zeigt die Schritte zum Verbinden des so angeschlossenen Gerates bis zum
Herunterladen der auf dem Gerét gespeicherten Konfiguration.
3.2 Bedienelemente im Hauptfenster

Nach dem Herunterladen der Konfiguration und der Zyklenliste vom Gerét zeigt sich das
Hauptfenster so wie in Abbildung[3.2]mit den folgenden Bedienelementen:

1. Software-Bezeichnung und Version
2. Sprachauswahl fiir Softwareoberflache

3. Statusanzeige der Gerateliste

11



7 dConfig v4.0.16-alpha.1-1

German (Germany) ~| [ IR _‘ 1. Gerét auswﬁhlen

Kei T

e | H
@_| IR :l:l _|
MDJ\M \ Serien-Nummer Software-Version  Letztes Update: Konfiguriert am

Adres\;e Moduname Konfigurationsname |
\ |
|KumL\3nenten wahlen 1

\\ k—

sirts| | | Dislay Otions | | Modle Settngs |
'\\ 7
2. Gerit verbinden 3. Konfiguration herunterladen

Abbildung 3.1: Verbinden eines ausgewahlten Gerétes und Herunterladen der Konfiguration

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
29 — | & rma - |. RTMZZ:/GFZ x./a.lq@w'u
2 J\ Berr JJJ S e

/|.\0 DACM V1.1 Es% 3Me§§stenen Pa =
SN: 299 4) Standby -
27— | 3¢ | =R ERTE
Modultyp ‘\Serierﬁuh.“mer = 5
26— [pacwvi |55 — 13
Adresse Modulname K>=Gqurationsnains, 14
25 |U RTM2200 GFZ Rn, BodenSsuchte/Temp, S22
1
24 i;; i connguraos @ialogous inputs j 15
Kanal MessgriBe | Bereich Einheit | u. Grenzwe| o. Grenzwel Ausgang | Sensor I Signal : Ubertragt A 16
AN 1 0,000 ... 10 % 0,000 200,000 -f- IRMA 0 ... 5Volt | linear
23 AN 2 CO2 Kanal & 0,000 ... 10 % = | 0,000 200,000 -f- IRMA 0 ... 5Volt | linear
AN 3 CO2 Kanal I 0,000 ... 10 % 0,000 200,000 -f- IRMA 0 ... 5Volt | linear © 17
< >
Blarme Display Options | Moduleinstellungen ~|o—— 18
| ] e | P
i o &
22 21 20 19

Abbildung 3.2: Bedienelemente im Hauptfenster
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

Weifler Punkt Das Messgerit ist im Netzwerk vorhanden.
Griiner Punkt Verbunden mit Threm PC.

Roter Punkt Besetzt von einem anderen Benutzer. Um sich mit dem Gerat zu verbinden,
muss man warten, bis das Gerat wieder freigegeben und weify markiert ist.

Auswahlliste der angeschlossenen Gerite (Gerateliste).

. Modulkonfigurations-Datei 6ffnen dient zum Offnen einer Konfigurations-Datei, die frither

auf dem PC gespeichert wurde.

Modulkonfigurations-Datei speichern dient zum Speichern der Konfigurations-Datei auf
dem PC (z. B. als Sicherungskopie).

Echtzeituhr des Gerdtes stellen. Das Messgerit verfiigt iiber eine Echtzeituhr, um die
Messdaten mit einem Zeitstempel versehen zu konnen. Mit dieser Taste wird die Geritezeit
mit der PC-Zeit synchronisiert.

Zyklus-Datei 6ffnen

Neuen Zyklus erstellen

Fenster mit Zyklen-Liste

Zyklen-Liste auf dem PC speichern
Einzelnen Zyklus vom Modul 16schen

Alle im Modul gespeicherten Zyklen 16schen
Zyklus vom Modul lesen

Modulkonfiguration riicksetzten dient dazu, die Konfiguration komplett zu 16schen und
eine neue zu erstellen. Vorsicht! Bevor Sie die Modulkonfiguration riicksetzen, speichern
Sie bitte eine Sicherungskopie davon auf Ihrem PC!

Komponentenkonfiguration in Modul schreiben
Modulkonfiguration vom Gerat lesen

Einstellung der in dConfig 4 benutzten Verzeichnisse
Statusanzeige mit Hinweisen (Tooltips)

Erweiterte Modulkonfiguration

Konfiguration der Displayanzeige
Alarmkonfiguration

Tabelle mit der Komponentenkonfiguration

13



24. Auswahl der Komponentengruppe nach ihrem Typ

25. Zeile mit konfigurierbaren Modul-Eigenschaften: Knoten-Adresse am RS-485-Bus, Modul-
name, Konfigurationsname

26. Zeile mit vorgegebenen Modul-Eigenschaften: Modultyp, Seriennummer, Firmware-
Version, Datum des letzten Firmware-Updates, Datum der letzten Anderung an der
Konfiguration

27. Verbindung herstellen zu dem in der Geriteliste ausgewahlten freien Gerat. Wenn die
Verbindung hergestellt wurde, wird die Statusanzeige (3) in der Gerateliste griin.

28. Verbindung trennen dient zur Trennung der Verbindung mit einem verbundenen Gerit.
Nach erfolgreicher Trennung wird die Statusanzeige (3) in der Gerateliste weif3.

29. Fenster mit Informationen zur Identifikation des verbundenen Gerites

3.3 Speichern von Konfigurationen und Zyklen

Mit dConfig 4 konnen Sie einerseits die Geratekonfiguration von Threm Geréat herunterladen,
bearbeiten und wieder auf das Gerat hochladen, andererseits aber auch Teile der Konfiguration
in Form von Dateien auf Threm PC sichern, um sie ggf. spiter wieder auf das Gerét hochladen
zu kénnen.

Die folgenden Dateitypen werden von dConfig 4 geschrieben und gelesen:

.damx Diese Datei enthélt die vollstindige Geratekonfiguration mit Ausnahme der auf dem
Gerit definierten Messzyklen, der Alarm- und der Displaykonfiguration

.dacmcc Datei mit der Konfiguration einer einzelnen Komponente.

.calc Datei mit der Berechnungsvorschrift fiir die Definition einer virtuellen Sensorkomponen-
te.

.i2c Konfiguration eines iiber den I?C-Bus der DACM-Steuereinheit angeschlossenen Sensors.
.cyl Vollstandige Definition aller auf dem Gerat verfiigharen Messzyklen.

.cyc Ein einzelner Messzyklus.

.alt Datei mit vollstdndiger Alarmkonfiguration.

.diop Datei zum Speichern der Anzeigeeinstellungen (Display Options).

3.4 Modul-Konfiguration

3.4.1 Namen

Im Hauptfenster konnen Sie die Namen fiir das Gerat (Modulname) und fiir die Konfiguration
(Konfigurationsname) frei vergeben (vgl. Markierung 25 in Abbildung 3.2). Der Modulname ist
die Gerdtebezeichnung, die beim Start des Gerates im Display angezeigt wird

14



3.4.2 Konfiguration der Kommunikationsschnittstellen

Gerite der ersten beiden[DACM-Generationen verfiigen iiber eine Kommunikationsschnittstelle
(COM1), auf die als RS-232 oder USB zugegriffen werden kann.[DACM3Z Gerite haben zusitzlich
eine zweite Schnittstelle (COM2), die intern mit einem WLAN-Modul bzw. extern als UART
oder RS-485 benutzt werden kann. Auflerdem kann bei[DACM32 COM1 auch als RS-485 benutzt

werden.

( Hinweis )
COM1 und COM2 sind logische Schnittstellennamen. Je nach Gerétetyp
konnen die Schnittstellen am Gerét anders bezeichnet sein. Zum Beispiel
tragt die zu COM2 gehorige RS-485-Schnittstelle beim RTM 2300 die
Bezeichnung ,RS-485 A®, wihrend die RS-485 von COM1 als ,,RS-485 B

Lbezeichnet ist. )

Konfiguration von COMT1

Uber COM1 wird das proprietire SARAD-Protokoll abgewickelt. Damit kann die SARAD-
Anwendungssoftware, dVision bzw. dConfig, mit dem Gerat kommunizieren. Im Feld Adresse im
Hauptfenster (vgl. Markierung 25 in Abbildung [3.2) kann dieses Protokoll in den adressierbaren
Modus umgeschaltet werden. Wenn in diesem Feld eine Adresse ungleich 0 steht, dann wird
das Protokoll auf adressierbaren Modus umgestellt und das Gerit bekommt die entsprechende
Knotenadresse. Dies ermoglicht den Betrieb von mehreren[DACM - Geriten an einem RS-485-Bus
in Daisy-Chain.

(Warnung )

Damit Sie nach der Anderung der Knotenadresse noch Kontakt zu Ih-
rem Gerat bekommen, muss der SARAD Registration Server Service auf
Ihrem PC in seiner Konfigurationsdatei config.toml entsprechend
konfiguriert sein:

1. Das RS-485-Backend muss eingeschaltet sein.

2. In der Konfiguration des RS-485-Backends muss die Knotenadres-
se unter der betreffenden Schnittstelle, auf der der RS-485-Bus am
PC angeschlossen ist, in die Liste eingetragen werden.

kEinzelheiten dazu finden Sie in [2]. Y

Konfiguration von COM2 (nur|DACM32)

COM2 wird im Fenster Moduleinstellungen konfiguriert, das Sie mit der Schaltfliche Modulein-
stellungen (20 in Abbildung offnen.
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Moduleinstellungen X

Startzeit Zeitschaltuhr
I A Start: Betriebsmodus  [Zeitschalty =
Synchron-Start 131000 = Zeitschaltuhrein  [11.50.00 =
Display aus [s] 50 Zeitschaltuhraus [13,43.00 =
Anschluss COM2 Stromschleifen-Anschliisse
Protokoll |pc‘ﬂ-v1,:(|ﬁccmhcgcx J Stromschleife 1 Stromschleife 2
Busadresse Datenquelle |In'.'alicl component J | J
WLAN-SSID | Untergrenze | |
WLAN-Passwort | Obergrenze | |
Servername/|P-Adresse | Strombereich |C‘.HEC'm-“a J |C'...2C' mA J
IP-Port

Apbruch | ok |

Abbildung 3.3: Fenster Moduleinstellungen

Abbildung [3.3] zeigt dieses Fenster.
Die folgenden Abschnitte erldutern, wie COM2 benutzt werden kann.

Internes WLAN-Modul Wenn das Gerit mit einem WLAN-Modul ausgestattet ist, und unter
Protokoll die Einstellung ,SARAD Wireless“ ausgewahlt ist, dann sind die sich anschlieenden
Felder wie folgt zu fillen:

WLAN-SSID Der Name des WLANSs, mit dem sich das Gerat verbinden soll.
WLAN-Passwort Das Passwort Ihres WLANSs.

Servername/IP-Adresse IP-Adresse eines Computers im LAN, auf dem ein SARAD Registrati-
on Server Service mit eingeschaltetem IS1-Backend lauft (vgl. [2]).

IP-Port Port, unter dem der SARAD Registration Server Service auf dem Server erreichbar ist
(typischerweise 50002).

RS-485 mit SARAD-Protokoll Wenn unter Protokoll die Einstellung ,SARAD xxx baud,
no parity“ ausgewahlt ist, dann wird die Schnittstelle mit dem SARAD-Protokoll und der
eingestellten Baudrate benutzt.

Busadresse Mit dieser Einstellung entscheiden Sie, ob das Gerat fiir die Verwendung in einer
RS-485-Daisy-Chain iiber die Busadresse adressierbar sein soll oder nicht.

0 Normales, nicht-adressierbares SARAD-Protokoll.

1-255 Verwendung der adressierbaren Variante des SARAD-Protokolls, bei dem jeder
Nachricht die Busadresse des Gerites vorangestellt wird, fiir das sie bestimmt ist

(vgl. Abschnitt[3.4.2).
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RS-485 mit Modbus RTU Wenn unter Protokoll die Einstellung ,Modbus xxx baud, even
parity” ausgewahlt ist, dann wird die Schnittstelle als Modbus RTU benutzt.

Busadresse Die Adresse des Modbus-RTU-Knotens, den das Gerét reprisentieren soll.

Einstellungen fiir die seriellen Stromschnittstellen (nur[DACM32)

Unter der Uberschrift Stromschleifen-Anschliisse konnen Sie die beiden Stromschleifen des Geri-
tes konfigurieren. Unter Strombereich sind die gebrauchlichsten Wertebereiche fiir Stromschlei-
fen auswihlbar. Die Unter- bzw. Obergrenze ist als Gleitkommazahl ohne Einheit einzutragen
und bezieht sich auf den unter Datenquelle ausgewahlten Messwert einer Sensorkomponente.

3.4.3 Zeitschaltuhr

In der oberen Halfte des Moduleinstellungen-Fensters (Abbildung konnen Sie konfigurieren,
ob und wie die Zeitschaltfunktionen des Gerétes benutzt werden sollen.

In der linken Fensterhélfte ermdglicht die Option Automatischer Start den synchronen Start
der Messung auf mehreren Messgeriten zu dem im Feld Synchron-Start festgelegten Zeitpunkt.
Dabei wird der aktuelle, iiber das Geritedisplay ausgewahlte, Messzyklus verwendet.

Das Display wird nach der unter Display aus definierten Zeitspanne abgeschaltet. Die Zeit-
spanne beginnt ab der letzten Bedienoperation am Gerét.

Die in der rechten Fensterhilfte einzustellende Zeitschaltuhr kann zur periodischen Ver-
sorgung von externen Probenahme-Einrichtungen oder zeitlich begrenzten Zuschaltung von
verbrauchsintensiven Kommunikationsgeraten verwendet werden. Es stehen zwei Betriebsmodi
zur Verfiigung. Im Modus Zeitschaltuhr konnen zwei Uhrzeiten festgelegt werden, zu denen der
Schalter taglich ein- bzw. ausschaltet. Im Modus periodisch konnen Sie jeweils ein Intervall fiir
den ein- bzw. ausgeschalteten Zustand definieren. Der Timer wird synchron zum Messzyklus
gestartet. Es kann zusétzlich eine Verzogerungszeit angegeben werden, die den Timer-Zyklus
um die angegebene Zeitspanne beziiglich des Zyklus-Start verschiebt.

3.5 Komponenten-Konfiguration

In Abbildung [3.2|fithren die mit 24 und 23 markierten Bedienelemente zur Konfiguration der
einzelnen Sensor- und Aktorkomponenten. In (24) kénnen Sie eine Komponentengruppe nach
ihrer Funktion (Analogeingang, Schaltausgang usw.) auswiahlen. Die einzelnen Komponenten
werden dann in der Tabelle (23) darunter mit ihren spezifischen Konfigurationsparametern
angezeigt. Ein Doppelklick auf eine Tabellenzeile fiithrt jeweils zu einem Fenster, in dem man
diese Parameter bearbeiten kann.

Das Konfigurieren der Komponenten ist Teil des Entwicklungsprozesses eines SARAD{DACM
Gerates und Erlduterungen, welche Komponente im Einzelnen wie zu konfigurieren ist, wiirde
den Rahmen dieses Nutzerhandbuches sprengen.
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3.6 Zyklus-Konfiguration

3.6.1 Was ist ein Zyklus?

Als Zyklus wird die Summe aller Aktionen bezeichnet, die von einem Gerat durchgefiithrt
werden missen, um das gewiinschte Messergebnis zu erhalten. Dieses wird am Ende des Zyklus
gespeichert. Die standige Wiederholung dieses Zyklus erzeugt eine beliebig lange Zeitreihe
des Messergebnisses. Der Zyklus kann in bis zu 32 zeitlich aufeinanderfolgende Einzelschritte
unterteilt werden, deren Summe dem Zyklus-Intervall entspricht. Fiir jeden Einzelschritt kann
der Status jeder Komponente festgelegt werden. Damit konnen z. B. Abtastzeitpunkte fiir
Sensoren aber auch Steuerprozesse fiir Probenahme-Einrichtungen definiert werden.

Vor dem Offnen, Anlegen oder Bearbeiten eines Messzyklus muss die Konfiguration des
Gerates geladen werden. Dadurch wird der Software mitgeteilt, welche Komponenten im Gerét
vorhanden sind. Messzyklen, die fiir ein bestimmtes Gerat erstellt und am PC gespeichert
wurden, kénnen nur fiir Gerate mit gleicher Ausstattung verwendet werden.

3.6.2 Zyklus-Definition

Nach dem Laden, Offnen oder Anlegen eines neuen Zyklus (vgl. 14 und 10, 8 bzw. 9 in Abbildung
in Abschnitt [3.2) wird automatisch das in Abbildung [3.4] gezeigte Fenster zum Editieren des
Zyklus geoftnet.

Folgende Bedien- und Anzeigeelemente sind dort verfiigbar:

1. Zyklus-Name, frei definierbar, max. 16 Zeichen. Der Name erscheint in den Auswahllisten
in dConfig 4 und auf dem Gerétedisplay.

2. Anzahl der Zyklus-Wiederholungen. Soll der Zyklus beliebig oft wiederholt werden (bis
zum Stoppen per Touchscreen am Gerit oder per Software von dVision aus), so muss eine
Null eingetragen werden.

3. Schaltflache zum Einstellen der Gesamtlange eines Zyklus-Intervalls. Das Zyklus-Intervall
legt die Dauer des Messzyklus bis zu seiner Wiederholung fest. Am Ende des Zyklus
werden die Messdaten gespeichert. Um die Dauer des Zyklus festzulegen, muss auf den
Schalter ,SET“ geklickt werden. Es 6ffnet sich ein Eingabefeld, in welches die gewiinschte
Zeitspanne in Sekunden eingegeben werden kann. Das Zyklus-Intervall kann jederzeit
gedndert werden. Allerdings werden Einzelschritte, die bei einer Verkiirzung des Intervalls
auflerhalb des Zeitrahmens liegen, geloscht.

4. Balken zum Setzen und Entfernen von Zeitmarken

5. Komponente AINT ist im ersten Teilschritt aktiv.

6. Komponente AINT ist im zweiten und dritten Teilschritt inaktiv.
7. Zeitmarken zur Unterteilung des Zyklus-Intervalls in Teilschritte

8. Schaltfliche zum Hochladen des Zyklus auf das Gerét
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Abbildung 3.4: Bedienelemente im Fenster zur Definition eines Zyklus
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9. Schaltfliche zum Speichern des Zyklus als Einzelzyklus-Datei (*.cyc) auf dem PC
10. Schlieit das Fenster ohne Speichern der Anderungen.
11. Balken zum Zoomen in die Zeitachse mit angezeigten Zeitmarken
12. Schaltflache zum Riicksetzen des Zoom zur Anzeige des ganzen Zyklus

13. Wenn hier der Haken gesetzt ist, dann wird am linken Rand des Diagramms der Kompo-
nentenname anstelle der Schnittstellenbezeichnung verwendet.

14. Zyklus-Id. Dieses Editierfeld enthélt die laufende Nummer des betreffenden Zyklus in der
Zyklus-Liste. Wenn Sie diesen Eintrag verandern, wird der Zyklus beim Hochladen auf
das Gerat unter einer anderen Position in der Liste gespeichert. Damit ergibt sich eine
einfache Moglichkeit, einen vorhandenen Zyklus als Vorlage zum Erzeugen eines neuen
Zyklus zu verwenden.

Das Zyklus-Fenster enthalt fiir jede Komponente einen Zeitbalken. Der Komponenten-Name
ist am linken Rand angegeben.

Die X-Achse des Zeitdiagramms stellt den Zeitverlauf eines Messzyklus dar. Die Zeitachse
kann gezoomt werden, um z. B. eine bessere Darstellung von kurzen Einzelschritten bei langen
Messzyklen zu erzielen. Dies geschieht durch zwei aufeinanderfolgende Mausklicks in den
grauen Balken (11) unterhalb der Komponenten-Zeitbalken — einen Klick am Anfang des
anzuzeigenden Intervalls, einen am Ende. Die zugeordneten Zeitmarken werden am Cursor
angezeigt. Um wieder das gesamte Zyklus-Intervall anzuzeigen, klicken Sie in das rote Feld (12)
links neben dem grauen Balken.

3.6.3 Definition von Teilschritten in einem Zyklus

Innerhalb des Zyklus-Intervalls konnen bis zu 31 Zeitmarken gesetzt werden, die den Zyklus in
bis zu 32 Einzelschritte unterteilen. Zum Setzen einer Zeitmarke (7 in Abbildung3.4) bewegen
Sie den Maus-Cursor iiber den grauen Balken (4) oberhalb der Komponenten-Zeitbalken. Am
Cursor erscheint die auf den Zyklus-Start bezogene Zeit. An der gewiinschten Stelle kann
eine neue Zeitmarke durch einen Mausklick eingefiigt werden. Es 6ffnet sich ein Dialogfeld
(Abbildung , in dem die Zeitmarke noch justiert werden kann, wenn der Mausklick nicht
exakt gesetzt wurde. Der Schalter Zufiigen fugt die Zeitmarke in das Balkendiagramm ein.

[N Definition Zeitmarke

Abbildung 3.5: Setzen einer Zeitmarke

Werden keine Zeitmarken eingefiigt, so besteht der Zyklus aus nur einem Schritt mit der
Dauer des Zyklus-Intervalls.
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Sie kdnnen Zeitmarken aus dem Zyklus 16schen, indem Sie die Umschalttaste gedriickt halten
und mit der Maus rechts der Zeitmarke auf den grauen Balken (4) klicken. Im Zeitmarken-Dialog
ist nun, wie in Abbildung|3.6|zu sehen, der Schalter Entfernen verfiigbar, mit dem die Zeitmarke
entfernt werden kann.

W Definition Zeitmarke

|Hc-u| sEc |Minules[ |SE-:c-nd5I
Entfernen
b:20:00 5 frtera|

Abbruch

Abbildung 3.6: Entfernen einer Zeitmarke

3.6.4 Komponenten-Status fiir einen Teilschritt festlegen

Ein Teilschritt wird durch zwei aufeinanderfolgende Zeitmarken (inkl. Start und Ende des
Zyklus-Intervalls) eingeschlossen. Der Status einer Komponente kann fiir jeden Teilschritt
einzeln festgelegt werden. Je nach Komponententyp kénnen Komponenten entweder nur akti-
viert/deaktiviert (bit controlled), oder ihr Betriebszustand iiber eine Steuergrof3e (value controlled)
festgelegt werden. Typische Vertreter fiir bit controlled-Komponenten sind Schaltausgénge oder
Analogeinginge, die fiir einem bestimmten Zeitraum im Zyklus aktiviert werden sollen. Ein
Beispiel fiir eine value controlled-Komponente ist der PID-Regler, fiir den ein Sollwert vorge-
geben werden muss. Um bit controlled-Komponenten zu aktivieren bzw. deaktivieren, reicht
ein einfacher Mausklick auf den gewiinschten Teilschritt im Zeitbalken der Komponente. Der
Zeitbalken wechselt von Weif3 nach Schwarz und umgekehrt (schwarz = aktiv). Im Falle einer
value controlled-Komponente 6ffnet sich nach dem Klick auf den Zeitbalken ein Eingabefeld zur
Festlegung des Steuerwertes.

3.6.5 Speichern der Zyklen auf Festplatte und im Gerat

Jeder neu definierte Zyklus sollte zuerst auf die Festplatte des PC gespeichert werden. Das
Zyklus-Fenster wird sowohl beim Speichern auf Festplatte als auch beim Transfer zum Gerét
automatisch geschlossen. Wenn zu diesem Zeitpunkt keine Verbindung zum Gerét besteht,
droht ohne Festplattenkopie ein Datenverlust. Der gespeicherte Zyklus kann danach von der
Festplatte geladen und zum Gerét gesendet werden. Es erscheint ein Eingabefeld zur Angabe des
Speicher-Index. Dieser kann frei zwischen 0 und 15 gew&hlt werden. Die Reihenfolge definiert
lediglich die Position innerhalb der Zyklen-Auswabhllisten. Die Zyklen-Indizes miissen weder
bei 0 beginnen noch direkt aufeinanderfolgen. Das erneute Laden der Liste aller im Gerat
gespeicherten Zyklen mit dem Schalter zeigt den Erfolg der Operation.

3.7 Alarmkonfiguration

Alarme in einem System sind nicht nur Alarme im engeren Sinne, d. h. Signale an
Personen bei potenziell gefdhrlichen Ereignissen, sondern es konnen auch Ereignisse sein,
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bei denen einer Gerdtekomponente ein Signal gegeben wird, das einen bestimmten Vorgang
auslost. So soll z. B. die Uberschreitung eines bestimmten Schwellwertes beim Pumpenstrom
den automatischen Wechsel eines Filters auslésen.

Mit einem Klick auf die Schaltflaiche Alarme (22 in Abbildung|3.2|in Abschnitt offnen
Sie das in Abbildung [3.7| gezeigte Fenster, in dem Sie maximal 32 unabhéngige Alarme frei
definieren konnen.

Als Datenquelle eines Alarms kann jede im Gerit verfiigbare Messgrofie verwendet werden.
Es wird unterschieden zwischen Alarmen fiir:

aktuelle Abtastwerte Messung und Priifung erfolgen im Sekundentakt,

Intervalle Priifung der Integralwerte am Ende jedes durch die Zyklusdefinition (vgl. Abschnitt
festgelegten Intervalls.

Die Bestatigung eines Alarms erfolgt entweder iber das Touch-Panel, eine Kommunika-
tionsschnittstelle oder, falls im Gerat vorgesehen, iiber einen Eingang zum Anschluss eines
Tasters. Fiir jeden Alarm konnen eine Ein- und eine Ausschaltschwelle festgelegt werden, so-
dass die Implementierung einer Hysterese moglich ist. Ist die Einschaltschwelle grofer als
die Ausschaltschwelle, wird ein Alarm bei steigendem Messwert, andernfalls bei sinkendem
Messwert generiert. Jedem Alarm kénnen mehrere Aktionen zugeordnet werden, die von den
dafiir vorgesehenen Komponenten ausgefithrt werden (z. B. das Einschalten einer Signalleuchte
iiber einen Schaltausgang).

Die Bedien- und Anzeigeelemente in Abbildung|3.7]sind:

1. Alarmdefinition fiir den Alarm 0. Ein Doppelklick auf die Zeile 6ffnet das Fenster (7) zur
Anderung der Alarmdefinition.

2. Datenquelle zur Auslésung des Alarms
3. Schwellwert fiur das Auslosen des Alarms
4. Schwellwert fiir das Rucksetzen des Alarms

5. Liste von bis zu vier Zielkomponenten, die bei Alarmauslésung angesprochen werden
sollen (z. B. Schaltausgang fiir das Einschalten einer Signalleuchte)

6. Liste mit Wegen, auf denen der Alarm best4tigt werden kann
7. Fenster zur Anderung der Alarmdefinition
8. Schaltflache zur Auswahl der Datenquelle

9. Auswahl der Wege zur manuellen Bestitigung des Alarms durch eine Person:
Panel Bestitigung iiber den Touchscreen des Gerites
Line Bestatigung tiber einen Digitaleingang

Comm Bestitigung tiber einen Befehl des SARAD-Kommunikationsprotokolls

10. Schwellwert fur das Auslosen des Alarms
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W8 Nert Configuration
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Clear all alerts

| Open alert configuration

Save alert configuration

| Transfer alert configuration

Close alert configuration
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Abbildung 3.7: Fenster zur Alarmkonfiguration
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Index wert data source Alert set level | Alert reset \E\r{ Action destin* Alert conﬁrm*
0 d 95 %rH 90 %rH DouTs |Panel|

1 BATT: Battery Voltage [V] > Recent 11,6000003814 11,8000001907 DOUTE |Panel|

z AIME: Filter Load [%] = Recent 90 % 85% DouTs |Panel|

3 AINT: Pump Current [mA] » Recent 300 mA 290 mA |Panel|

4 AIMS: Diff. Press. HI [Pa] > Recent 70000 Pa 65000 Pa |Panel|

5 Alert diszbled

6 Alert diszbled

7 Alert diszbled

8 Alert diszbled

9 Alert diszbled

10 Alert disabled

1 Alert disabled

? Alert disabled / 9
= Alert disabled Selected alert source _Conf\rr";uon By

" Alert disabled IIZCZ: Rel. Humidity [%rH] > Recent _.:/ Iziann:."/a

15 Alert disabled Set Level [ Reset Level [ Ocomm v [ ————10
16 Alert disabled 95

17 Alert disabled Alert Text (max. 48 chars)

= Alert disabled |Caution - Danger of condensation!

19 Alert disabled Alert Destinations Action Code Action Data

0 | Alert disabled [pouTe = -

2 Alert disabled [inactive -] o [o

2 Alert disabled |mme =] |0 |n

23| Alert disabled froctve 3 P 5 / 14
24 Alert diszbled

25 | Alert disabled pizste—_| OK‘M/J

26 Alert diszbled

27 Alert diszbled

28 Alert diszbled

29 Alert diszbled

30 Alert diszbled

A Alert diszbled



11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

3.8

Schwellwert fiir das Riicksetzen des Alarms
Text, der beim Alarm im Geratedisplay erscheinen soll

Zielkomponente. Hier kann eine der Aktorkomponenten des Gerites ausgewahlt werden
oder System. Action Code und Action Data konnen dabei mit iibertragen werden.

Schaltfliche zum Schliefen des Fensters ohne Anderungen
Schaltflache zur Ubernahme der Einstellungen in die Tabelle
Schaltflaiche zum Loschen aller Einstellungen zu diesem Alarmindex
Schaltflaiche zum Schliefen des Fensters ohne Anderungen
Schaltfliche zur Ubertragung der Alarmkonfiguration zum Gerit
Schaltflache zum Speichern der Konfiguration in einer *.alt-Datei

Schaltflache zum Loschen aller Alarmeinstellungen

Displayeinstellungen

3.8.1 Ubersicht

Mit einem Klick auf die Schaltfliche Display (23 in Abbildung [3.2)in Abschnitt[3.2) 6ffnen Sie
das in Abbildung[3.8|gezeigte Fenster. Es bietet vier Funktionen:

» Auswahl der Komponenten, deren Momentanwerte im Gerétedisplay beim Betatigen

der Taste AKTUELL auf dem Touchscreen angezeigt werden sollen. Diese Anzeige wird
sekiindlich aktualisert und zeigt den aktuellen Abtastwert der Komponente.

+ Auswahl der Komponenten, deren auf der Speicherkarte des Gerates gespeicherte Werte

im Geratedisplay nach Druck auf INTERVALL angezeigt werden sollen. Hier gibt es
jeweils einen Datensatz mit mehreren Einzelwerten (typischerweise Mittelwert, Minimum,
Maximum) pro Zyklus.

« Reihenfolge, in der die Werte der ausgewiahlten Komponenten nacheinander angezeigt

werden sollen.

« Stilvorgaben fiir die Anzeige der Werte als Zahl und im Diagramm auf dem Geratedisplay.

Folgende Bedien- und Anzeigeelemente sind in dem in Abbildung gezeigten Fenster
verfiigbar:

1.

2.

3.

Liste der unter Display-Taste AKTUELL angezeigten Komponenten-Werte
Liste der unter Display-Taste INTERVALL angezeigten Komponenten-Werte

Reihenfolge, in der die aktiven Komponenten nacheinander angezeigt werden
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Abbildung 3.8: Fenster zum Konfigurieren des Gerétedisplays
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4. Komponentenindex
5. Tabelle mit Stilvorgaben fiir eine mit Doppelklick auf (1) ausgewéhlte Komponente
6. Schaltflaiche zum Zuriicksetzen der Stilvorgaben
7. Hilfetext
8. Schaltfliche zum Offnen der Displayeinstellungen aus einer * . diop-Datei
9. Schaltfliche zum Speichern der Einstellungen in eine *.diop-Datei
10. Schaltflache zum Ubertragen der Einstellungen zum Gerét
11. Schaltfliche zum Schlieflen des Fensters ohne Anderungen
12. Schaltflache, mit der alle Komponenten in der Liste dariiber aktiv gesetzt werden
13. Schaltflache, mit der alle Komponenten in der Liste dariiber inaktiv gesetzt werden

14. Schaltflache zur Wiederherstellung der Grundeinstellung fiir die Anzeigereihenfolge

3.8.2 Auswahl einer Komponente zur Anzeige

Markieren Sie die Késtchen aller Komponenten, die Sie auf dem Touchscreen des Gerates anzeigt
haben mochten in den Listen (1) und (2) mit einem einfachen Mausklick.

3.8.3 Anzeigereihenfolge festlegen

Fithren Sie einen Doppelklick auf dem Komponentenindex (4) in der Spalte Anzeigereihenfolge
(4) aus, den Sie an eine andere Position in der Liste verschieben wollen. Ein zweiter Doppelklick
auf die gewiinschte Position verschiebt die Komponente dorthin.

Die Liste enthélt alle Komponenten, unabhéngig davon, ob diese angezeigt werden oder nicht.
Ob die Komponente tatsdchlich angezeigt wird, entscheiden die Listen (1) bzw. (2).

3.8.4 Anzeigestil bearbeiten

Wihlen Sie eine Komponente durch einen Doppelklick in die Liste Aktuell (1) aus. Die einge-
stellten Vorgaben fiir die Anzeige der Werte von dieser Komponente werden in der Tabelle (5)
angezeigt, wo Sie diese nach Thren Wiinschen verédndern kénnen.
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4 Datenferniibertragung

4.1 Der SARAD Registration Server Service

SARAD-Instrumente konnen auf vielfaltige Weisen mit dem PC verbunden sein, auf dem dConfig
4 1auft:

lokale Verbindung Das Messinstrument steckt direkt an einem mit dem PC verbundenen
USB-, RS-232 oder RS-485-Kabel.

ZigBee-Netz Ein oder mehrere Messinstrumente werden iiber SARADs ZigBee-Produkte der
Net Monitors-Familie verbunden.

LAN Messinstrumente werden iber SARADs Aranea LAN verbunden.

WLAN SARAD-Messinstrumente mit eingebautem oder externem WLAN-Modul verbinden
sich direkt oder indirekt iiber einen Server im LAN mit dem PC.

via Internet Messinstrumente werden per Ethernet mit Aranea LAN oder per Mobilfunk mit
Aranea LTE bzw. Aranea Outdoor tiber den SARAD MQTT Broker mit dem PC verbunden.

All diese Kommunikationswege, die auch miteinander kombiniert werden kénnen, werden
vom SARAD Registration Server Service unterstiitzt. Alle iber ihn verbundenen Gerate werden
in der Dropdown-Gerateliste aufgelistet und konnen genaus so benutzt werden, wie lokal
angeschlossene Messinstrumente.

Der SARAD Registration Server Service ist komplex und stark konfigurierbar und wird auch
von anderen SARAD-Anwendungen (dVision, Radon Vision, ROOMS) verwendet. Er ist deshalb
in einem separaten Handbuch dokumentiert [2]. Auch die Gerate der Aranea-Familie, auf denen
der SARAD Registration Server Service auf Geréteseite lauft, haben ein eigenes Handbuch [1]].

Hier muss daher nur auf die Grundfunktionalitit eingegangen werden, die im SARAD Regis-
tration Server Service standardméflig eingeschaltet ist, und auf ein paar grundlegende Aspekte
deren Verstiandnis essentiell ist, falls etwas nicht so wie erwartet funktioniert.

4.2 Ein Windows-Dienst

Der SARAD Registration Server Service ist ein Windows-Dienst, der sofort nach der Installa-
tion gestartet wird, stdndig im Hintergrund lauft und der bei jedem Neustart von Windows
automatisch gestartet wird. Dieser Dienst ist so konfiguriert, dass er im Fehlerfall beendet und
automatisch neu gestartet wird.

Ob der Dienst lauft, konnen Sie im Windows-Programm Dienste sehen. Mit Administrator-
Rechten konnen Sie dort den Dienst auch anhalten oder neu starten.
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Eine zweite Moglichkeit, die Funktion des SARAD Registration Server Service zu prifen, ist,
auf die API des Dienstes zuzugreifen. Besuchen Sie dazu mit dem Webbrowser die Adresse
localhost:8008. Wenn unter dieser Adresse die Dokumentation der API erscheint, dann
arbeitet der SARAD Registration Server Service korrekt.

Wenn Sie dConfig 4 starten, ohne dass der SARAD Registration Server Service lauft, erhalten
Sie die in Abbildung[4.1]dargestellte Fehlermeldung.

e Fehler beim Holen der Gerdteliste.

Der SARAD Registration Server Service, der zur
Verbindung mit SARAD-Gerdten bendtigt wird, [3uft
nicht.

Abbrechen, um ohne Verbindung zu SARAD-Gerdten
fortzufahren

Ja, um jetzt den RegServer herunter zu laden und zu
installieren

Ignariere, um diesen Hinweis zu ignorieren, wenn Sie
sicher sind, dass der RegServer lauft.

Ja Abbrechen Ignorieren

Abbildung 4.1: Fehlermeldung bei fehlendem SARAD Registration Server Service

4.3 Konfiguration des SARAD Registration Server Service

Alle Konfigurationsoptionen werden im Verzeichnis j,programdata’%\SARAD\RegServer-
Service in der Datei config.toml verwaltet. Das ist eine einfache Textdatei im TOML-Format
[3]], die Sie mit jedem Texteditor bearbeiten kénnen. Nach der Installation existiert in dem
genannten Verzeichnis nur eine Vorlage fiir diese Konfigurationsdatei, die alle Konfigurati-
onsoptionen und ihre Voreinstellungen enthilt und diese kurz erklért. So lange, wie keine
config.toml mit abweichenden Einstellungen in diesem Verzeichnis existiert, arbeitet der
SARAD Registration Server Service mit diesen Voreinstellungen.

Nach jeder Bearbeitung der config.toml muss der SARAD Registration Server Service neu
gestartet werden. Fithren Sie dazu das Windows-Systemprogramm Dienste als Administrator
(Abb. aus und starten Sie den Dienst tiber das mit der rechten Maustaste zu 6ffnende
Popup-Menii (Abb. [4.3).

(Warnung )

Achten Sie beim Bearbeiten der config.toml genau auf die Syntax!
Wenn Sie hier Fehler machen, dann beendet sich der Dienst bei jedem
Neustartversuch sofort wieder und gerét in eine Endlosschleife automa-
ktischer Neustarts. )
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Abbildung 4.2: Starten von Dienste tiber die Windows-Suchfunktion mit

suchen  Apps  Dokumente
Hochste Ubereinstimmung
Dienste
System

Apps

% Komponentendienste

°

Microsoft Azure-Dienste

a.

Active Directory-Standorte und
Dienste

Einstellungen

A) Microsoft die Verwendung Ihrer
Stimme zur Verbesserung der

L= Onlinedienste mit der
Sprachausgabe verwenden

Web durchsuchen

O dienste - Weitere sucherg

anzeigen
A dienste app
£ diensteverwaltung

L _dienste lokal

| rel d\'enste|

,Dienste”

Datei

e |EE L=

Aktion  Ansicht 7

Bl vean

Mehr

v v

o

@

CF Bffnen

¥ % 8 4

n

Dienste

Als Administrator ausfihren
Dateispeicherort 6ffnen
An “start” anheften

An Taskleiste anheften

. Dienste (Loka) ||,

Dienste (Lokal)
SARAD Registration Server

Den Dienst beenden
Den Dienst neu starten

Beschreibung:
Provides connection to local and

SARAD GmbH. v2 4.1

remote measuring instruments from

Name Beschrebung  Status  Starttyp  Anmeldenals A
& Registrierungsdienst fur die G... Fuhrt Gerdtere.. Manuell  Lokales System
S 5 e. Manuell  Netzwerkdienst
&) Remoteprozeduraufruf (RPC)  DerRPCSS-Di. Wird au.. Automa.. Netmwerkdienst
Ermoglicht Re... Wird au... Automa... Lokaler Dienst
Lasst eine Kon. Manuell  Lokales System
Bietet Routing... Deaktivi.. ~Lokales System
LostRPC-Sch..  Wird au... Automa... Netzwerkdienst
Unter Windouw.. Manuell  Netzwerkdienst
G) Sage Mehrbenutzerdienst 40 Verwaltet Sem.. Wirdau.. Automa.. Lokales System
) Sage Verteilungsdienst Unterstitzt di..  Wird au.. Automa... _Lokales System
€} Sekundar SETEY tdass. Manuell  Lokales System
&2 Sensorda Beenden daten v. Manuell... Lokales System
Anhalten sordie.. Manuell... Lokales System
fricaem cht ver. Manuell... Lokaler Dienst
& server r— TtztDa.. Wirdau.. Automa.. LokalesSystem
2 Shared b = profi Deaktivi... Lokales System
Alle Aufgaben > ‘eldun.. Wirdau.. Autema.. Lokales System
e — CSVC-.. Wirdau.. Automa.. Lokaler Dienst
len Sta.. Wirdau.. Automa.. Lokales System
Eigenschaften stden. Manuell... Lokaler Dienst

Cosmortear iuftTwa Wird au.. :.vka\es System

"\ Erweitert { Standard /

Dienst "SARAD Registration Server” auf "Lokaler Computer” beenden und neu starten

Abbildung 4.3: Neustart des Dienstes
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4.4 Lokal verbundene Gerate

In der Grundkonfiguration rechnet der SARAD Registration Server Service damit, dass an einer
evtl. vorhandene RS-232-Schnittstelle (COM1) ein SARAD-Ger#t angeschlossen werden konnte
oder an einem beliebigen USB-Port.

An den USB-Ports ist das Anstecken eines Gerates fiir den SARAD Registration Server Service
der Ausléser dafiir, zu priifen, ob es sich bei dem neuen Gerét um ein SARAD-Messinstrument
handelt. An COM1 hingegen wird alle 30 s gepriift, ob ein SARAD-Gerit verbunden ist.

Diese Voreinstellungen kénnen im Abschnitt [1ocal_backend] der config.toml-Datei
angepasst werden.

4.5 Gerate im lokalen Netz

In der Grundkonfiguration sieht der auf Threm PC installierte SARAD Registration Server Service
die SARAD-Messinstrumente, die an anderen PCs in Threm LAN héngen, auf denen ebenfalls
der SARAD Registration Server Service installiert ist. Umgekehrt sehen Ihre Kollegen auch das
bei Thnen angeschlossene Gerat in ihrer Gerételiste in Radon Vision.

Dieses Verhalten wird in den Abschnitten [frontends] und [backends] konfiguriert. Wenn
Sie nicht méchten, dass andere Nutzer die bei Ihnen angeschlossenen Gerite sehen, dann setzen
Sie im [frontends]-Abschnitt lan = false. Wenn Sie, umgekehrt, in Ihrer Geriteliste keine
Gerite von anderen Arbeitsplatzen sehen wollen, dann setzen Sie im [backends]-Abschnitt
lan = false.

4.6 Behandlung von Konflikten beim Geratezugriff

Wie in Abschnitt [4.5|bereits erwahnt, konnen mehrere Nutzer mit dConfig 4 Zugriff auf ein und
dasselbe Messinstrument haben. SARAD-Messgerite sind aber nicht multitasking-fahig, konnen
also nicht gleichzeitig mit mehreren Instanzen von dConfig 4 oder dVision kommunizieren.

Ein Reservierungsmechanismus sorgt dafiir, dass Zugriffskonflikte vermieden werden. Der
jeweilige Reservierungsstatus wird durch einen farbigen Punkt (Markierung 3 in Abbildung
Abschnitt vor dem Gerédtenamen in der Dropdown-Geriételiste angezeigt. Bei jedem Zugriff
wird das Gerit reserviert und damit fiir andere Nutzer blockiert, was durch einen roten Punkt
in der Gerételiste angezeigt wird. Wenn Sie mit der Maus tiber ein so markiertes Gerat fahren,
dann zeigt ein Tooltip an, wer das Gerit benutzt (Abb.[4.4). Nach Abschluss der Einstellung
oder des Datendownloads wird das Gerit wieder freigegeben und der Punkt wird wieder weif3.
Wenn Sie selbst derjenige sind, welcher das Gerat reserviert hat, ist der Punkt griin.

Fir den Notfall gibt es die Moglichkeit, dem anderen Nutzer das Gerit gewaltsam weg
zu nehmen. Dafiir gibt es im kontextsensitiven Menii der Dropdown-Geriteliste den Punkt
Steal chosen device| (Abb. . Damit wird das Gerit sofort wieder freigegeben und der andere
Nutzer erhilt eine Fehlermeldung.
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Glossar

Aktor Mit dem[DACM verbundene die einen physikalischen Vorgang auslost.

Alarm Durch einen [Sensor|ausgelostes Ereignis, das nach aufen signalisiert oder zur Ansteue-
rung von [Aktoren verwendet wird.

DACM Data Acquisition and Control Module.

DACM32 DACM;}Steuergerat der 3. Generation mit 32-Bit-Prozessor.

Komponente Mit dem[DACM]verbundene elektronische Baugruppe, die einen[Sensor|oder
realisiert.

Modul Pseudonym fiir DACM|

PWM Pulse With Modulation - ein Ausgang der ein periodisches Signal mit einem vorgegebe-
nen Verhaltnis zwischen Ein und Aus liefert..

Sensor Mit dem[DACM]verbundene die Messdaten liefert.

Zyklus Messintervall. Das Zeitintervall in dem ein vollstdndiger Satz an Messdaten vom Mess-
instrument aufgezeichnet wird. Innerhalb eines Messzyklus werden von den Sensoren
gewohnlich mehrere Einzelwerte gemessen, die allerdings nicht einzeln aufgezeichnet
werden, sondern nur als Minimum, Maximum und Mittelwert in den Datensatz einflielen..
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